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220-240 V ~ 50/60 HZ

Onnuni Pro Radar

Huomioi asennuspaikkaa valittaessa
seuraavat asiat:

Onnuni Pro

+ Liiketunnistin voi havaita likkeen ohuen seindn tai lasin l&pi.

+ Asenna valaisin aina tarinattomalle alustalle.
MCB . Suuret - . .
Product Specification Circuit Breaker Specification kokoon ja muotoon.
Model | Infush current(A) | Inrush time | Rated oltage(ACIV) Input currentiA) 8110 0 511: ilo (i:: + Lux-arvot ovat viitteelliset.
600 133 246uS 220-240 01 23 36 38 60
1200 236 168uS 220-240 02 25 41 3 53 Mikroaaltotutka
1500 15.1 566uS 220-240 0.39 8 10 13 16 Virtaldhde 220~240 Vac, 50 Hz Tunnisti
[ suuntaus
Nimelliskuorma 400 W (induktiivinen), 800 W (vastus)
HF-jarjestelma 5,8 GHz £ 75 MHz, ISM-kaista
Lahetysteho <0,5 mW
Length |Rated output Watt(W) Luminous 11213
(mm) |current(mA) Flux (Im) Tehonkulutus <0,5 W (valmiustila), <1 W (kéayttd)
580 22 2500 |ONJON/ON Tunnistusalue Max 7 m
530 20 | 2200 | - |ONJON Tunnistusherkkyys | 25 % /50 % / 75 % / 100 %
stus| S
470 18 | 2000 |ON|oN]| - nmeshertyy °
600 200 1 | 1800 | - oN] - Aika-asetukset  |55/305/60 /3 min/5 min /10 min /20 min /30 min \ /
360 14 1600 |ON| - | - Valotunnistin 2lux /10 lux / 25 lux / 50 lux / ei kytketty R
300 12 1300 i I Asennuskorkeus |Max6m Tunni lue kattoon asenr Celing mounted height: 6m(*)
. . Sensilivity:100%/75% 50%
Length |Rated output Watt(W) Luminous 11213 Liikkeentunnistin | 0,5~3 m/s
(mm) current(mA) Flux (Im) Tunni . 150" (seind 360" (katt ‘)
1000 38 4600 |ON|ON [ON - - -
900 35 4250 - |oN|ON Lampdtila-alue -20-25°C
1200 800 31 3750 |ON|ON| -
700 27 3250 | - |ON| - Factory settings
600 23 2750 |ON| - | -
oN
500 19 2300 - - - Detection Area  Moldtime  Daylight sansor ﬁ ﬁ ﬁ E B B B B
100% 308 Disable
Length [Rated output Luminous 1 2 3 4 5 6 7 8
(mm) |current(mA) Watt(W) Flux (Im) 1123
1300 61 7300 |ON|ON|ON
1200 56 6700 - |ON|ON
MASTER SLAVE SLAVE
1500 1100 52 6250 |ON|ON| -
1000 47 5650 - |ON| - LED LED LED
900 42 | 5050 |ON| - |- Sensor| | Driver Driver Driver
800 37 | 4450 [ - |- - ' y :
1L 1L
A ‘Slow moving (Speed: 0.3m/s)
&;ﬁ& ! & A, A — %
FI: Téma tuote sisaltad energiatehokkuusluokan C valonldhteen. EST: See toode sisaldab valgusallikat, mille energiatdhususe klass on C. Tunnistusalue seinaan . ) \
SE: Denna produkt innehdller en ljuskélla med energieffektivitetsklass C. LAV: Sis produkts satur E klases energoatdeves gaismas avotu. asennettaessa X le f !
EN: This product contains a light source of energy efficiency class C. LIT: Siame gaminyje yra E energijos vartojimo efektyvumo klasés Sviesos Saltinis. L3 la
NO: Dette produktet inneholder en lyskilde med energieffektivitetsklasse C. PL: Ten produkt zawiera Zrédto $wiatta o klasie efektywnosci energetycznej E. N well 2
@ mountsd height: 2m
Sensithity: 100% / 75%/ 50% / 25%

(8]

2
1200 mm max 6 slaves N
1500 mm max 3 slaves ls
ho w
Normal moving (Speed: 1mfs)  Slow moving (Speed 0,3m/s)
Onninen Oy, Tyopajankatu 12, FI-00580 Helsinki 2026.01.15 Onninen Oy, Tydpajankatu 12, FI-00580 Helsinki 2026.01.15
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Asetukset Péivanvalosensori Vid val av installationsplats bor foljande
Yhdistamélla kytkimi ja eri tavoin, tutkan asetukset Antenni / Antenna module st sensor beaktas:
voidaan sopeuttaa eri tarpeisiin ja tilanteisiin. . Radar n kan tuellt regi rérelse genom en tunn
vagg eller glas.

11 2 TUNNISTUSALUE
ON Tunnistusaluetta voidaan kaventaa
I I |ON|[ON|100%|  yalit Ila tarkoitukseen sopivin
nloN| = | 75% yhdistelma. o / I/ v
yys Ulostulo
B | - |ON|50% Detection area Input Output
| - | - |25% Aika-asetus / Hold time Valotunnistin / Dagslysterskel
3| 4] s AIKA-ASETUS
Aiki ksella tarkoi ai-
I [ON|ON|ON| 58* kaa, jolloin lamppu palaa téydel-
n|on|[ON| - | 308 1a teholla sen jélkeen kun liiketta
ON mion] = Ton| 1 MmN el endé tunnisteta.
I IV|ON| = | = | 3MIN
B V| = |ON|ON| 5MIN
VI| = |ON| = [10 MIN
Vil| — | — |ON|[20MIN
vil| - | - [ — [30MIN
NERE VALOTUNNISTIN
Tunnistin voidaan asettaa niin, ettd lamppu syttyy vain
ON [ I |ON|ON|ON 2 LUX jos ympdristén valoisuus alittaa tietyn valomaaran.
f |M]ONJON| - 10 LUX
Kun istin on kytketty pois paalta (Disable), tutka
D | - |ON| - 25 LUX sytyttaa | ympariston isuud riipp
IVION| - | - 50 LUX 50 lux, 25 lux: syttyy hamarassa, 10 lux, 2 lux: syttyy
v - — _ DISABLE vain pimedssa.
VIANETSINTA
VIKA AIHEUTTAJA TOIMENPIDE

Tunnistin ei toimi

Valittuna vaara valoisuusarvo.

Saadetaan valoisuus.

Tunnistin rikki.

Vaihdetaan valaisin/tunnistin.

Kytkin poissa paalta.

Kytin padlle.

Valot paalla jatkuvasti

Jatkuvaa liketta tunnistusalueell

Tarkista tunnistusalueen asetukset.

Tunnistin toimii vaikka alueella ei ole liiketta

Valaisin paikassa, jossa se ei pysty tunnistamaan.

Varmista asennuspaikka.

Liikettd havaittavissa vaikka sita ei nay (liiketta
seinan takana, pienelaimet jne.).

Tarkista tunnistimen herkkyysasetukset.

Tunnistin ei reagoi nop 1 ik 1

Nopeiden liik tunnistusta on rajoitettu virhe-
toimintojen vélttdmiseksi tai tunnistusalue on lilan

kapea.

Tarkista tunnistusalueen asetukset.

Onninen Oy, Tyopajankatu 12, FI-00580 Helsinki
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detektionsomradet.

Luxvérden som referens

Armaturen maste monteras pa ett stabilt underlag som inte vibrerar.
Stora metallytor kan inverka pa storleken och formen av

Mikrovagssensor

Stromforsorining

220~240 Vac, 50 Hz

Nominell belastning

400 W (induktiv), 800 W (resistiv)

HF-system 5,8 GHz + 75 MHz, ISM-frekvens
Sandareffekt <0,5mwW

Energiférbrukning <0,5 W (standby) <1 W (drift)
Detektionsomrade Max 7 m

Detektionskanslighet [ 25 % /50 % / 75 % / 100 %

Halltid

5s/30s/60s/3min/5min/ 10 min /20 min /30 min

Dagsljussensor

2lux /10 lux / 25 lux / 50 lux / avstangd

Monteringshojd Max 6 m
Rérelsedetektion 0,5~3 m/s
Detektionsvinkel 150" (vdggmonterad), 360" (takmonterad)
Temperaturintervall |-20-25°C
Factory settings
ON
Detection Area  Hodtime  Dayight sensor ﬁ ﬂ ﬁ E B B
100% 308 Dsable
1 2 3 4 5 6
MASTER SLAVE SLAVE
LED LED LED
Sensor| | Driver Driver Driver
Yy L
AL AL

L3

N

@
L1

1200 mm max 6 slaves
1500 mm max 3 slaves

Onninen Oy, Tydpajankatu 12, FI-00580 Helsinki

Riktning av sensor

Slow maving (Speed 0.3m/s)

Ceiling mounted height: 6m(*)
Sensitivity:100%/75% 50%

Slow moving (Speed: 0.3m/s)

Detektionsmaonster vid
vaggmontering

‘Wall mounted height: 2m
Sensitivity; 100%/75% / 50% / 25%

A L
. .

! s

b .

le »

w

Normal moving (Speed: 1m/s)  Slow moving (Speed 0.3m's)
2026.01.15
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Onnuni Pro Radar

Instéllningar

Genom att kombinera olika positioner hos véljarna

kan sensorn stéllas in exakt for olika typer av behov.

1132 DETEKTIONSOMRADE

ON Minska detektionsomradet genom att

1 1 |on|oN][100%
I joN| - [75%
B | - [ON|50%

vélja den kombination som passar bast
for dina andamal.

Antennemodul / Antenna module

SWE 2

Dagslyssensor
Daylight sensor

W = | = [25% Deteksjonsomrade / Inntak I/ Vuttak
Detection area Input Output
Holdetid / Hold time Daylight treshold / Dagslysterskel
[ reshol slysters|
s T2 s HALLTID e s
Den tid under vilken lampan
I |[ON[ON|ON| 58* fortsatter att brinna med full ljus-
Il |ON|ON| = 30S styrka efter det att ingen rérelse
ON NiTon] - [oN] 1min| a9 -
' IV|ON| = | = | 3MIN
B V| = |ON|ON| 5MIN
Vi| = [ON| = | 10 MIN
Vil| = | = [ON|20MIN
vill| = | = [ = [30MIN
6171 8 DAGSLJUSSENSOR

ON [ ] |ON|[ON|ON 2 LUX

Denna sensor kan stallas in sa att lampan endast
tdnds om den omgivande ljusstyrkan ligger under en

| avstangt lage (Disable) tander dagsljussensorn lam-

pan da rorelsedetektorn uppfattar en rorelse, oav-
sett omgivningens ljusstyrka. 50 lux, 25 lux: tands vid

' I |ON|[ON| = 10 LUX given niva.
B m| - [ON| = 25 LUX
IV|ON| = | = 50 LUX
V|-|~=|-| DISABLE

skymning, 10 lux, 2 lux: tdnds endast vid mérker.

FELSOKNING
TYP AV FEL ORSAK LOSNING
Detektorn slar inte till Fel pa ljusinstéliningarna. Justera instéllningarna.
Fel pa detektorenheten. Byt detektorenhet.
Huvudstrémbrytaren &r | OFF-lange. Stéll huvudstrémbrytaren | ON-lange.
Detektorn slar till hela tiden Sténdig rérelse inom detekti adet. Kontrollera detektionsomradets instéliningar.

Detektorn slar till utan att nagon rérelse kun-
nat uppfattas

Sensorn har inte monterats for att palitligt
kunna detektera rorelse.

Kontrollera platsen fér montering.

Rarelse finns, som inte indentifieras korrekt
av sensorn (rorelse bakom en véagg, sma ob-
jekt som ror sig alldeles intill lampan mm.).

Kontrollera zoninstaliningarna.

Detektorn slar inte till trots att rorelse fore-
kommer

Snabba rérelser ignoreras for att undvika fel-
funktion eller ocksa &r detektionsomradet for
snavt installt.

Kontrollera zoninstéliningarna.

Onninen Oy, Tyopajankatu 12, FI-00580 Helsinki
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i Pro Radar

When choosing the place of installation

pay attention

doesn't vibrate.

detection area.

to following things:

Radar sensor can detect movements through thin wall or glass.
The light fixture must be mounted on a stable foundation which

Large metal surfaces can affect the size and shape of the

The lux values are referential.

ENG 1

Microwave sensor

Operating voltage

220~240 Vac, 50 Hz

Rated load 400 W (inductive), 800 W (resistive)
HF system 5,8 GHz + 75 MHz, ISM wave band
Transmitting power | <0,5 mW

Power consumption |<0,5W (; dby) <1 W (operation)
Detection zone Max 7 m

Detection sensitivity [ 25 % /50 % / 75 % / 100 %

Hold time

55/30s/60s/3min/5 min/10 min /20 min /30 min

Daylight sensor

2 lux /10 lux / 25 lux / 50 lux / disable

Mounting height

Max 6 m

Motion detection

0,5~3 mis

Detection angle

150" (wall installation), 360" (ceiling installation)

Operating tempe-
rature

-20-25°C

Factory settings

OoN
Datection Area  Hokitime  Daylight sensor ﬁ ﬂ ﬁ E Q B B B
100% 208 ‘ Disable
1 2 3 4 5 6 7 8

Positioning of the
sensor

MASTER SLAVE SLAVE
LED LED LED

Sensor| | Driver Driver Driver
Yre s ¥y [
1 I1C

L3

Wall mounting pattern

8
i
ja
2

N

‘Wall mounded height: 2m !
100%/76%/ 50% / 26%

®
L1

1200 mm max 6 slaves
1500 mm max 3 slaves

Onninen Oy, Tyopaj:

ankatu 12, FI-00580 Helsinki

2
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v, ="

18
o

Normal moving (Speed: 1mis)

Sensitivity:100%/75% 50%

Normal moving (Speed:1mis)

Ol
.

Show moving (Speed 0.3m's)

2026.01.15
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Onnuni Pro Radar

Ved valg av installasjonsstedet skal

onnline "

Onnuni Pro Radar

set“ng Dagslyssensor k a f | d ] .
Daylight sensor man var oppmerksom pa felgende ting:
By selecting the combination on the DIP switch, sensor Antennemodul / Antenna module
data can be precisely set for each specific application. / + Rad: 1soren kan regi bevegelser gj: en tynn vegg
/ eller glass.
« Armaturen skal monteres pa et stabilt underlag som ikke vibrerer.
DETECTION AREA + Store metalloverflater kan pavirke sterrelsen og formen pa
112 i
ON D ion area can be reduced by selec- . f::::’:,?::;"x::;mn“r
' I |ON|ON [100%]|  ting the combination on the DIP switches : Plassering av
E nioN| = | 75% to fit precisely each application. Mikrobelgesensor sensoren
- 9 \
n ON | 50% ) Driftsspenning 220~240 Vac, 50 Hz
W| - | - [25% .
g::mmﬂdo Inntak g"‘k Nominell belastning | 400 W (induktiv), 800 W (resistiv)
Input utput
b i HF-system 5,8 GHz £ 75 MHz, ISM-frekvens
31215 HOLD TIME Holdatid /Hold time ©,  iaht treshold / Dagslysterskel y
Refers to the time period the Sendeeffekt <0,5 mW \
I |ON[ON|ON| 58* lamp at 100% illumina-
W lon|on]| = 0S tion after no motion detected. Stremforbruk <0,5 W (standby) <1 W (drift) }
O'N mJon] - Jon] 1miN Detoksjonsrekke- | taxs 7m . /
IVI|ON| = | = | 3MIN S~
E V| - |ON|ON| 5MIN Deteksjonsfolsom= | 26 % 150 % / 75 %100 %
VI| = [ON| = |10 MIN Deteksjonsmenster ved
Holdetid 55/30s/60s/3min/5min/ 10 min /20 min/ 30 min : ved takmontering: 6 m(*)
vil| - | - |[oN|20MIN takmontering Falsomhet: 100% / 75% / 50%
vill = | = | = |30mIN Dagslyssensor 2 lux /10 lux / 25 lux / 50 lux / deaktivert |
Monteringsheyde Maks 6 m i
s 171 s DAYLIGHT SENSOR Bevegelsessensor | 0,5~3 m/s “‘
The sensor can be set to only allow the lamp to . . o . : . 6 %
on | 1 [oN|oN|oN 2 LUX illuminate below a defined ambient brightness Deteksjonsvinkel 150" (veggmontering), 360" (takmontering) /
- treshold.
I !l |ON[ON 10 LUX Driftstemperatur -20-25°C
E | - |ON] - 25 LUX When set to Disable mode, the daylight sensor will ! )
IV|ON| = - 50 LUX switch on the lamp when motion is detectd regardless Fact ti Normal bevegelse (hastighet: 1 m/s) Normal bevegelse (hastighet: 1 m/s)
v DI of ambient light level. 50 lux, 25 lux: twilight operation, actory setiings
- =] = SABLE : -
10 lux, 2 lux: darkness operation only. oN
Detection Area  Holdtime  Daylight sansor ﬂ ﬂ ﬂ E B B Q B
100% 308 Disable
1 2 3 4 5 6 7 8
TROUBLESHOOTING |
6
MALFUNCTION CAUSE REMEDY MASTER SLAVE SLAVE /
The load will not work Wrong light-control setting selected. Adjust setting.
Load faulty. Change load. s [;-?D LED LED
- nsor fiver Driver Driver
Main switch OFF. Switch ON. Sakte bevegelse (hastighet 0,3 mis) Sakte bevegelse (hastighet 0,3 mys)
The load work always Conti t in the d ion zone. | Check zone setting. ' ¥y
The load work without any identifiable move- | The sensor not mounted for d ing move- |S ly mount | _J L _I I_ . 1 2
ment ment reliably. A Deteks;onsrpznster ved . -7
veggmontering =N A
Movement occured but not identified by the | Check zone setting. — — § =
sensor (movement behind the wall, move- K 1A K1 ) ;‘r'“y“ ved veggmontering: ! 2
ment of the small object in immediate lamp Falsomhet: 100% / 75% /
vicinity etc.). 50% / 25%

The load will not work despite movement

Rapid movements are being suppressed to
minimize malfunctioning or the detection zo-
ne you have set is too small.

Check zone setting.

Onninen Oy, Tyépajankatu 12, FI-00580 Helsinki
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1200 mm max 6 slaves
1500 mm max 3 slaves

Onninen Oy, Tydpajankatu 12, FI-00580 Helsinki
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0 3

Normal bevegelse (hastighet: 1 m/s) Sakte bevegelse (hastighet 0,3 m/s)

2026.01.15
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INNSTILLINGER Dagslyssensor Paigalduskoha valimisel péérake
Ved 4 velge en kombinasjon pa DIP-bryteren kan man Anlennemodul / Antenna module Pevioht sengor tahelepanu jargmistele aspektidele:

innstille sensordata neyaktig for etthvert formal.

+ Andur suudab tuvastada liikumist labi Shukese seina voi klaasi;
+ Valgusti peab olema paigaldatud stabiilsele pinnale, mis ei vibreeri;

+ Suured metallpinnad véivad m&jutada tuvastusala suurust ja kuju;
1 2 DETEKSJONSOMRADE + luksi védrtused on indikatiivsed.
PA Deteksj adet kan reduseres ved
I 1 | PA| PA|100%| 4 velge kombinasjonen pa DIP-bryterne
n|eAl| - | 75% som passer nayaktig til det konkrete Mikrolal "
formalet. ikrolaineandur Anduri positsioneerimine
E] | = [PA]so%| O™ —
wi=1= 2% Detekaionsomrade Toéopinge 220~240 Vac, 50 Hz
Detoction 3ves ::m" S‘J?Jm Nimikoormus 400 W (induktiivne), 800 W (resistiivne)
3 7 s HOLDETID Holdetid / Hold time Daylight treshold / Dagslysterskel HF-siisteem 5,8 GHz £ 75 MHz, ISM laineriba
Refererer til tidsperioden Simsus <05 mW
| |[PA|PA|PA| 58 lampen belyser med 100 % :
nlpAlrAl = | 30s lysstyrke etter at ingen Energiatarve <0,5 W (ootereziimil) <1 W (t6oreziimil)
bevegelse er regi .
PIA m|PA| = |PA|1MIN : Tuvastusala Max 7 m
H IVIPA| -] = |3MIN Tuvastamise tundlikkus | 25 % / 50 % / 75 % / 100 % . P
V|- |PA|PA| 5MIN ~——
Ajasétted 5s8/30s/60s/3min/5 min/ 10 min /20 min/ 30 min
Vi - [PA] - |10MN 5 - Lakke paigaldamise skeem
il = 1 = [Pal2omin Paevavalguse andur |2 lux/ 10 lux / 25 lux / 50 lux / valjas Lakk plgaldamsse kergus: 8 (")
vl = | = | = [30min Paigalduskdrgus Max 6 m ) Tundiiian: 100% 75% 501
Lilkumise tuvastamine (0,5~3 m/s "
DAGSLYSSENSOR Tuvastusnurk 150" (seinapaigald 360" (laepaigaldus) /
6|7]|¢8 . " . (
Sensoren kan innstilles slik at den bare lar lampen lyse | ]
PA | I [PA|PA|PA 2 LUX under en bestemt terskel for omgivelseslysstyrke. Té5temperatuur 20-25°C 6 6
' I |PA|[PA| = 10 LUX _ /
Nar satt til deaktivert modus, vil dagslyssensoren
EI ) - |PAl - 25 LUX sla pa lyset nar bevegelse registreres uavhengig av
IV|PA| = | = 50 LUX ;r::]gl}/:ls:sm::::ﬁt. 50 lux, 25 lux: skumringsdrift, 10 lux, Factory settings Normaaine fikumine (Kirus:1 mis)
v| - | -] - [oeaktivert . kun morkedrift. =
Detection Area  Holdtime  Daylight sensar ﬁ ﬂ ﬁ E g B g B
100% 308 Disable
1 2 3 4 8 L] 7 8
FEILS@KING \
& 6
FEILTYPE ARSAK L@SNING MASTER SLAVE SLAVE \ /
Detektoren fungerer ikke Feil innstilling for lyskontroll valgt. Juster innstillingen.
Detektoren er defekt. Bytt ut detektoren. LED LED LED S~
Sensor| | Driver Driver Driver
Hovedbryteren AV. Sia PA. Acglane likumine (Kiirus 0,3 mis) Aeglane liikumine (Kiirus: 0,3 mis)
Lyset slas pa hele tida Kontinuerlig bevegelse i i Sjekk soneinnstillingen. (LR ¥y
Lyset slas pa uten noen identifiserbar Sensoren er ikke montert for 4 kunne palitelig | Fest kabinettet sikkert pa plass. H . . . ~ 2
bevegelse registrere bevegelse. A Seinale paigaldamise s r
skeem . X
Bevegelsen ble ikke identifisert av sensoren | Sjekk soneinnstillingen. ‘ .
(bevegelse bak veggen, bevegelse av en liten ﬁﬁ xiﬂﬂe gﬂlﬂﬂmmﬂe : i3 g
. ® J (w2 rgus: 2 m 1
gjenstanden i umiddelbar neerhet av lampen =R Tundilkkus: 100% / 75% / 5 k
0SV.). 50% / 25% . X
Detektoren fungerer ikke til tross for Raske bevegelser undertrykkes for & Sjekk soneinnstillingen. L3 » "
bevegelse inimere funksjonsfell, eller deteksj; N W P
du har angitt er for liten. 8 1 ~;
Normaalne liilkumine (Kiirus: 1 m/s)  Aeglane Bkumine (Kiirus 0,3 m/s)

1200 mm max 6 slaves
1500 mm max 3 slaves

Onninen Oy, Tydpajankatu 12, FI-00580 Helsinki 2026.01.15 Onninen Oy, Tydpajankatu 12, FI-00580 Helsinki 2026.01.15
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SEADISTAMINE Plevavalguse andur lzvéloties uzstadiSanas vietu, pievérsiet
Dienas gaismas sensors ibu $ada lietam:

Kasutades DIP-iliti erinevaid kombinatsioone, saab Antenni moodul / Antenas modulis Dienos &viesos jutiklis uzmanibu sadam lietam:

anduri seaded kohandada It eri I Antenos modulis / Modut anteny Czujnik $wiatta dziennego

+ Radara sensors var noteikt kustibas cauri planai sienai vai stiklam.
+ Gaismas kermenim jabat uzstaditam uz stabila pamata, kas nevibra,
« Lielas metala vi var i i k izméru un formu.

vajadustele ja olukordadele.

1] 2 TUVASTUSALA « Luksu vértibas ir tikai atsauce.
SEES Tuvastusala vahendamiseks valige
I | 100%|  DIP-liliti kombinatsioon, mis vastab
I |sees| = | 75% konkreetsele vajadusele. Mikrovi|pu sensors
EI | — |sEes| 50% Darba spriegums 220~240 Vac, 50 Hz
V) —|—-[25% Tuvastusala Nominala slodze 400 W (induktiva), 800 W (rezistiva) Sensoru poziciongsana
NoteikSanas laukums R "
Aptikimo plotas / Sisend l/ V Valjund HF sistéma 5,8 GHz + 75 MHz, ISM vilgu josla
AJASATE Obozar wylaywania Mosts Isvests
31415 Ai S Weisci Wyjécie Parraides jauda <0,5 mwW
- javahemik, mille jooksul lamp Ajasatted / Aiztures laiks ejscie
| 58S péleb taisvéimsusel parast seda, Sulaikymo laikas / Czas  Paevavalguse lavi / Dienas gaismas Energijas patéripd [ <0,5 W (gaidstave) <1 W (darbiba)
n - | 30s kui liikumist ei ole tuvastatud. podtrzymania robezvértiba / Dienos Sviesos
slenkstis / Wartoé¢ progowa swiatta Noteik&anas zona Maks 7 m
SEES [ ) [sees| — [sees| 1 miNn dziennego
I W lsees| — [ — [amiN Noteik&anas jutigums |25 % /50 % / 75 % / 100 %
E| V] - 5 MIN Aiztures laiks 55/30s/60s/3min/5min/ 10 min /20 min /30 min
VI| — |seEs| — |10 MIN Dienas gaismas ~—
2 lux /10 lux / 25 lux / 50 lux / atspgjot
Vil| — | — |seEs| 20 MIN sensors pelo
Villf = [ = | = |30MIN Montazas augstums | Maks 6 m Griestu montaZas modelis Griostu montszas sme)
riestu mon augstums: 6 m(*;
Kustibas detektors ~ |0,5~3 m/s ) Jufigums: 100% 75% 50%
PAEVAVALGUSE ANDUR . . i s S e ling
6|7 |8 Anduri saab seadistada nil, et lamp s(ittib alnult siis, Detektora lenkis 1§0 t(_\.|zslacﬁ§ana pie sienas), 360 (uzstadisana pie X |
sees ! 2LUX kui imbritsevas keskkonnas langeb valguse tase alla griestiem) /
‘I " — 10 LUX seadistatud vaartuse. oarb 2025 C 6: L
arba temperatiira -20-25 " \ J
H | — [sees] — 25 LUX Kui paevavalguse andur on vélja lillitatud (Disable), liilitab /
IV |SEES| = | = 50 LUX andur liikumise tuvastamisel lambi sisse olenemata
vi— T -2 VALJAS mbritseva valguse tasemest. 50 luksi, 25 luksi: siittib Factory settings
vahese valg korral, 10 luksi, 2 luksi: siittib ainult

Normdla kusfiba (dtrums: 1 m/s)

i ON
pimedas. DetectionArea| | Holdtime | Deylght senser ﬁ ﬁ ﬁ E g B Q B
100% 308 Disable
1 2 3 4 5 6 7 8

VEAOTSING
TALITLUSHAIRE POHJUS LAHENDUS MASTER SLAVE SLAVE [
Andur ei toota Valitud on vale valguse vaartus. Seadistage. i %
Vigane andur. Vahetage andur. g DLED LED LED \ /
Pealiliti VALJAS. Lulitage SISSE ensor| | briver Driver Driver
Andur on pusivalt sisse lulitatud Pidev liikumine tuvastusalal. Kontrollige ala seadistust. ' ¥
Andur to6tab ilma tuvastatava likumiseta Andur on paigaldatud kohta, kus see ei saa | Paigaldage korpus tugevalt. 1L 1L Léna kustiba (&trums: 0,3 m/s) Léna kustiba (atrums: 0,3 m(*)
likumist usaldusvaarselt tuvastada. A
Liikumine toimus, kuid andur ei tuvastanud | Kontrollige ala seadistust. — - Sienas montazas modelis \ ': L
seda (likumine seina taga, viikese eseme lii- . N .
kumine lambi vahetus laheduses jne). = -~ B = = 7 1, X
Sienas montaZas augstums: 2 2
Andur ei todta vaatamata lilkumisele Kiired liigutused summutatakse, et minimee- | Kontrollige ala seadistust. L3 iu?wm: 100% / 75% / K y
rida talitlushéireid, voi teie poolt méaaratud tu- N 50% / 25% . X
vastusala on liiga véike. S : .
8 »
1200 mm max 6 slaves " i
1500 mm max 3 slaves Norméla kustiba (atrums: 1 m/s) Léna kustiba (&trums: 0,3 m/s)
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T Péevavalguse andur Rinkdamiesi montavimo vietg atkreipkite
|ESTATIsANA Dienas gaismas sensors d = t " d t d ' k
Atlasot kombinaciju uz DIP slédza, sensora datus var Antenni moodul / Antenas modulis Dienos viesos jutiklis émesj j toliau nurodytus dalykus.
precizi iestatit katrai ipasajai pielietojuma jomai. Antenos modulis / Modut anteny Czujnik $wiatta dziennego

« Radarinis jutiklis gali aptikti judesius net per plong sieng ar stikla.
& b3

. turi bati J ant i ibruojanéio pagrindo.
« Dideli metaliniai pavir§iai gali turéti jtakos aptikimo ploto dydZiui ir formai.

; 3 NOTEIKSANAS LAUKUMS + Liuksy (Ix) reik§més yra pavyzdinés.
Noteik§anas lauk var N R
QST 1 |iesieors | iesieaTs | 100% | samazinat, atlasot DIP sl&dzu Mikrobangy jutiklis
N |esieers| = 75% | kombinaciju, lai precizi pielagotos Veikimo jtampa 220~240 Vac, 50 Hz Jutiklio padéties
E katrai pielietoj jomai. nustatymas
| = |esesrs| 50% Y Vardiné apkrova 400 W (indukciné), 800 W (varziné)
W _ _ 25% Tuvaglusata \
Noteiksanas laukums Sisend Valjund HF sistema 5,8 GHz + 75 MHz, ISM bangy juosta
Aptikimo plotas Iuv‘:da 1zvade
Obszar wykrywania (vestis |&vestis Perdavimo galia <0,5 mwW
‘ ) ) Wejécle Wyjécie
3 4 5 Ajasétted / Aiztures laiks . ) _ Elektros saqnaudos | s0,5 W (budéjimo reZimas) <1 W (veikimo metu)
Sulaikymo laikas / Czas Paevavalguse lévi / Dienas gaismas
e e * podtrzymania robeZvértiba / Dienos Sviesos
I |EsLéers | sieats | Esiéars| 58 slenkstis / Warto$¢ progowa $wiatta Aptikimo plotas Maks. 7 m
Il | ESLEGTS | IESLEGTS - 308 dziennego i /7 /
. AIZTURES LAIKS Aptikimo jautrumas |25 % /50 % /75 % / 100 %
I | Eesears - Esteats | 1 MIN N N N PP . . 4
Attiecas uz laika periodu, cik ilgi Sulaikymo laikas 55/30s/60s/3min/5min/ 10 min /20 min /30 min L
IV [Esieots| = - 3 MIN lampa paliek 100% iedegta péc
tam, kad vairs netiek konstatata iuti 1 j
v - IESLEGTS | IESLEGTS | § MIN g Dienos $viesos jutiklis | 2 lux / 10 lux / 25 lux / 50 lux / ijungti .
B kustiba. Kl Jung Montavimo ant luby schema
Vi - IESLEGTS - 10 MIN - - Montavimo ant luby aukstis: 6 m{*)
Vil - —  |iesiears| 20 MIN Montavimo aukstis Maks. 6 m ' Jautrumas: 100 % 75 % 50 %
vl - _ — [somin Judesio aptikimas | 0,5~3 m/s i e WY e iy
" 150" (montuojant ant si ), 360" jant ant v
Aptikimo kampas Juby)
6 7 8 DIENAS GAISMAS SENSORS - - .
1 [iesicors |esiears |esiears| 2 LUX Sensoru var iestatit ta, lai tas Jautu lampai iedegties tikai Veikimo temperatira |-20-25 °C
IESLEGTS zem noteikta apkartéja spilgtuma sliek$pa.
Il |iEsieeTs [ESLeaTs | = 10 LUX
B m - |Esieats| = 25 LUX Kad iestatits uz reZimu Atspéjot, dienas gaismas sensors Factory settings
ieslégs lampu, kad tiek konstatéta kustiba, neatkarigi no o
A - - SoLux apkartéja apgaismojuma limenpa. 50 lux, 25 lux: darbiba DetectionArea  Holdtime  Daylight sansor
v - - - |ATSPEJOT krésla, 10 lux, 2 lux: darbiba tikai tumsa.
100% 308 Disable
1 2 3 4 5 6 7 8
PROBLEMU NOVERSANA
DARBIBAS TRAUCEJUMS CELONIS RISINAJUMS MASTER SLAVE SLAVE
Slodze nedarbosies AtlasTts nepareizs gaismas kontroles iestatljums. |Regulgjiet iestaffjumu.
K|udaina slodze. Mainiet slodzi. Se [;-"ED LED LED 4
— — nsor ver Driver Driver
Galvenais slédzis IZSLEGTS. Slédzis IESLEGTS. Létas judejimas (greiis: 0.3 mis) Létas judéjimes (greits: 0,3 mis)
Slodze vienmér darbojas Nepartraukta kustiba noteikSanas zona. Parbaudiet zonas iestatijumu. ¥t
Slodze darbojas bez nekadas identific8jamas | Sensors nav uzstadits, lai uzticami noteiktu Drosi uzstadiet korpusu. _I L . . ~ 2
Kkustibas Kustibu. A Montavimo ant sienos ! . *
schema s X
Notika kustiba, bet sensors to nekonstatéja Parbaudiet zonas iestatljumu. — ¢ .
(kustiba aiz sienas, maza objekta kustiba tiesa B M“k"’:"";‘“ ant sienos : d p
aul s.2m 4
lampas tuvuma utt.). Jautrumas: 100 % /75 % / 8
50%/25% A .
Slodze nedarbosies neatkarigi no kustibas Straujas kustibas tiek apspiestas, lai samazinatu | Parbaudiet zonas iestatijumu. L3 * "
darbibas traucéjumus, vai josu iestatita N 4 : P
noteikSanas zona ir parak maza. S & "
Normalus judéjimas (greitis: 1 m/s) Létas judéjimas (greitis: 0,3 m/s)

1200 mm max 6 slaves
1500 mm max 3 slaves
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Przy wyborze miejsca montazu nalezy

NUSTATYMAS Paevavalguse andur
Dienas gaismas sensors 6 -é t . k t. .
Pasirinkus kombinacija DIP jungikliu, jutiklio duomenis galima Antenni moodul / Antenas modulis Dienos 3viesos jutiklis ZWrocic uwage na nastepujgce kwestie:
i Kkiekvi Kkredi dojimui Antenos modulis / Modut anteny Czujnik $wiatla dziennego
Scatal noetaiyd kot i + Czujnik radarowy moze wykrywac¢ ruchy przez cienka sciang lub szkio.

Oprawa leniowa musi byé na ym p
ktére nie wibruje.

1 2 fpﬂ!(ufgl;:c;::s\a + Duze powierzchnie metalowe mogg wpltywac na rozmiar i ksztalt
JJUNGTI p
I 1 [ 1ouNGTI| WUNGTI[100% | sumaZinti pasirinkus DIP obszaru _detokc]l. ) o
Il | wonem _ 75% | iungikliy kombinacija, kad ji + Wartosci nalg2 wy w luksach sg wartosciami
EI bty pritaikyta kiekvienam referencyjnymi. Umiejscowienie czujnika
Ll - JUNGTI| 50% | konkregiam naudojimui. —
v - - 25% Tivestusela \ Czujnik mikrofalowy
:;L:ﬁ:';‘&'::k"ms / Sisend V Valjund Napigcie robocze 220~240 Vac, 50 Hz
Obszar wykrywania levade :;:Bd:
{x‘?;‘s_ WyT:ci: ObcigZenie znamionowe | 400 W (indukcyjny), 800 W (rezystancyjny)
3 4 5 Ajasatted / Aiztures laiks oncie
. Sulaikymo laikas / Czas Paevavalguse lavi / Dienas gaismas System HF 5,8 GHz + 75 MHz, pasmo fal ISM
| | WUNGTI| WUNGTI | JUNGTI) 5§ podtrzymania robezvértiba / Dienos Sviesos y
Il | UNGTI | uNeTI | = 308 :ianslis/ Wartos$¢ progowa $wiatta Moc nadawania <0,5 mW
JJUNGTI SULAIKYMO LAIKAS iZiennego
I | puNeT| = |UNGTI| 1 MIN Nurodo laika, kurj Pob6r mocy <0,5 W (tryb gotowosci) <1 W (praca)
_ _ o Eoiox:
IV | 1suNeT 3MIN ""'Y“"’ 10.0 % §v1e<f,|a. Strefa wykrywania Maks. 7 m —
v — unaT | puneTi | 5 MIN ka: neaptinkamas joks
i proyem— T0MIN I} yS. Czulos¢ wykrywania 25%150%/75% /100 %
' 5s/30s/60s/3min/5min/10min/20 min | WZorzec wykrywania przy Wysokos¢ montazu sufitowego:
vil| - = |IBUNGTI| 20 MIN Czas podtrzymania /30 min montazu sufitowym 6 m (*). Czutosé: 100% 75% 50%
- - - 0 MI
vin 30MIN L . . 2 luksy /10 lukséw / 25 lukséw / 50 luksow / et o
Czujnik $wiatta dziennego . - 2 ’ ~
wylgczenie y %
Wysoko$¢ montazu Maks. 6 m \
6 7 8 DIENOS SVIESOS JUTIKLIS |
Jutiklj galima nustatyti taip, kad lempa &viesty tik esant Wykrywanie ruchu 0,5~3 m/s |6
uneTi| I | WUNGTI| SUNGTI| WUNGTI| 2 LUX mazesniam nei nustatytas aplinkos ry&kumo slenkstis. 150" (instalacja Scienna), 360" (nstalacja su- /
I Il | JJUNGTI | JJUNGTI - 10 LUX Temperatura pracy fitowa) ) )
m o 25 LUX Kai nustatomas reZimas ,Disable” (iSjungti), dienos Sviesos - -
EI - [N - 5 LU jutiklis jjungia lempa aptikus judesj, nepriklausomai Stopiert ochrony -20-25°C
IV | lJUNGTI - - 50 LUX nuo aplinkos apsvietimo lygio. 50 Ix, 25 Ix: veikimas Fact i Normalny ruch (prgdkosé: 1 mis) Normalny ruch (predkoéé: 1 mis)
ieblandoje, 10 Ix, 2 Ix: veikimas tik tamsiu paros metu. actory setlings
v| - - — |i1ssuneTi| P ) P Y 9 =
DetectionArea  HoldSme  Daylight ssnsor ﬁ ﬁ E B B Q B el
l 100% 308 Disable "
TRIKCIY SALINIMAS 1 2 3 4 5 6 7 8 ly ‘
TRIKTIS PRIEZASTIS ISTAISYMO BUDAS MASTER SLAVE SLAVE 3
Apkrova neveikia Pasirinktas r Svi valdymo nustaty . | Pakoreguokite nustatyma. /
Apkrovos Klaida. Pakeiskite apkrova. son DL_ED LED LED
sor river : :
1&jungtas pagrindinis jutiklis. Jjunkite jungikl]. Driver Driver
Apkrova visada yra Nenutrikstamas judéjimas aptikimo plote. Patikrinkite ploto nustatymus. Powolny ruch (predkosé 0,3 m/s) Powolny ruch (predkoéé: 0,3 m/s)
Apkrova veikia be jokio matomo judéjimo Jutiklis néra sumontuotas taip, kad patikimai aptikty | Saugiai pritvirtinkite korpusa.
judesj. A i 1 2
Wzorzec wykrywania przy . je
Judéjimas jvyko, taciau jutiklis jo neuZfiksavo Patikrinkite ploto nustatymus. montazu na $cianie 6 "
(judéjimas uz sienos, nedidelio objekto judéjimas ¢ .
Salia lempos ir pan.). Wysoko§¢ montazu na ] 2
$cianie: 2 m
Czulosé: 2
Apkrova iki isant judéji igls judesiai slopinami, kad sumazéty gedimy, ar- | Patikrinkite ploto nustatymus. L3 100% / 75% / 50% / 25% "
ba nustatytas aptikimo plotas yra per mazas. g .
L1 ¢ o '
Normalny ruch (predkoéé: 1 mis)  Powolny nuch (predkosé 0,3 mis)

1200 mm max 6 slaves
1500 mm max 3 slaves
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USTAWIANIE

Parametry czujnika mozna precyzyjnie ustawic¢ dla
kazdego konkretnego zastosowania, wybierajgc
odpowiednig kombinacje na przetgczniku DIP.

Antenni moodul / Antenas modulis
Antenos modulis / Modut anteny

PL2

Péevavalguse andur
Dienas gaismas sensors
Dienos Sviesos jutiklis
Czujnik $wiatta dziennego

1] 2 OBSZAR WYKRYWANIA
Wt. Obszar wykrywania mozna zmniejszy¢,
' I |WE.[WE.]100%|  wybierajac kombinacje na przetacznikach
nlwe | - | 75% DIP, aby doktadnie dopasowa¢ go do
E T = Twels0% go zastosowania.
Tuvastusala
V-] - [25% Noteikianas laukums Valjund
Aptikimo plotas Sisend |zvade
Obszar wykrywania ;::::: {Bvestis
CZAS PODTRZYMANIA X . . Wejscie Wyjscie
3 (4|5 )
Dotyczy to czasu, przez jaki Ajasdtted / Aiztures laiks
N O Sulaikymo laikas / Czas Péevavalguse |dvi / Dienas gaismas
| [We. |We.|WE.| 5§ lampa pozostaje wigczona na podtrzymania robeZvartTba / Dienos Eviesos
nlwe. (we.| = 308 100% po niewykryciu ruchu. slenkstis / Warto$é progowa $wiatia
Wt dziennego
S WE| = |WE.[ 1MIN
t IV|WL| = | = | 3MIN
E V| = [WL |WL. | 5MIN
Vi| - [WL.| = |10 MIN
ViIl| - | = |Wt.[20 MIN
vill] = | = | = [30MIN
6|7 |8 CZUJNIK SWIATEA DZIENNEGO
Czujnik mozna ustawic tak, aby lampa $wiecita tylko ponizej
we., [ I [WE WL [WE.| 2 LUKSY okreslonego progu jasnosci otoczenia.
' Il |We.|Wt.| = | 10 LUKSOW
5 Po ustawieniu trybu wytgczenia czujnik $wiatta dziennego wigczy
E ) = [Wt] - | 25LUKSOW lampe po wykryciu ruchu, niezaleznie od poziomu oswietlenia
IV |Wt.| = | = | 50 LUKSOW otoczenia. Mozliwe ustawienia: 50 luksow, 25 lukséw: praca w
V| = - - |WYtACZENIE poimroku, 10 lukséw, 2 luksy: praca tylko w mroku.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

USTERKA

PRZYCZYNA

SRODKI ZARADCZE

Swiatla nie wigczajg sie

Wybrano nieprawidiowe ustawienie sterowania
oswietleniem.

Dostosowac ustawienie.

zidentyfikowanego ruchu

Wina czujnika. Wymieni¢ czujnik.

Wytacznik giéwny wytgczony. (Wigczy¢.
S sq 3 e Ciagty ruch w strefie wykrywania. Sprawdzi¢ ustawienie strefy.

Czujnik nie zostat zamontowany tak, aby w .

$pos6b niezawodny wyl a6 ruch. Zamocowa¢ obudowg w bezpieczny sposéb.
Czujnik reaguje bez zad zliwego do

Wystapit ruch, ale nie zostat zidentyfikowa-
ny przez czujnik (ruch za $ciang, ruch matego
obiektu w bezposrednim sasiedztwie lampy
itp.).

Sprawdzi¢ ustawienie strefy.

Czujnik nie wykrywa gwaitownego ruchu

G e ruchy sg ttumi aby
zminimalizowa¢ nieprawidtowe dziatanie, lub
ustawiona strefa wykrywania jest zbyt mata.

Sprawdzi¢ ustawienie strefy
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