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PRZEZNACZENIE PARAMETRY TECHNICZNE
Seria regulatoréw ERO-3IMW-... stuzy do sterowania predkoscia obrotowa 20-24

Sp. z 0.0. Sterowniki przeznaczone sa do montazu w puszce urzadzenia Rizglwaksynalnya] 30
sterowanego. obciazenie maksymalne wyjscia R [mA] 5

ERO-3IMW-1  SCHURTER 0034.6013
bezpiecznik Bl (rys.1 poz.1) [A] ERO-3IMW-2  SCHURTER 0034.6018
ERO-3IMW-3  SCHURTER 0034.6620

20-+60

0-80

74X 56X 22
WYMOGI BEZPIECZENSTWA 33

Montazu i podtaczenia zasilania do urzadzenia powinien dokona¢ elektryk posiadajgcy stosowne uprawnienia.

. Kazdorazowo przed montazem i przegladem urzadzenia nalezy bezwzglednie odtaczy¢ napiecie zasilajace.

. Nie montowac urzadzenia w miejscach, gdzie moga wystepowadé wysokie temperatury (powyzej 60 °C).

. Nie montowac urzadzenia w miejscach o duzej, nienaturalnej wilgotnosci oraz w miejscach, gdzie moze dojé¢ do zalania go woda.

. Nie montowac urzadzenia w pomieszczeniach z substancjami fatwopalnymi.

. Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby o ograniczonej zdoInosci fizycznej, czuciowej i psychicznej (w tym dzieci) oraz przez
osoby nie majgce odpowiedniej wiedzy na temat urzadzenia.

Turbowentéw Hybrydowych (TH150T, TH150, TH200, THP200, THP250, 03
THP300, THP350, THP400, THP500) produkowanych przez firme DARCO .
7 . ]
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MONTAZ

Wykreci¢ dwie sruby imbusowe i otworzy¢ puszke Turbowentu Hybrydowego.
. Odkreci¢ wszystkie przewody od elektronicznego modutu przytaczeniowego EMP-31-X.
. Wykreci¢ cztery $ruby i wyjac elektroniczny modut przytaczeniowy EMP-31-X.
. Wiozyé do puszki regulator i przykreci¢ go czterema $rubami.
. Podfaczy¢ przewody zgodnie z informacjami zawartymi w rozdziale , Podtaczenie”.
. Zamkna¢ puszke Turbowentu Hybrydowego i wkreci¢ dwie $ruby imbusowe.

OU A WN—

PODLACZENIE

Regulator posiada dwa zfacza: 6-pinowe (rys.1 poz.6) do podtaczenia silnika Turbowentu Hybrydowego (tabela 1) oraz 2-pinowe (rys.1 poz.7) do podiaczenia
przewodu zasilajacego (tabela 2). Zaleca sie, aby przytacz ilaj; zostat wy za p 3 kabla 2-zy go typu linka o przekroju od
2x0,75 mm?do 2x2,5 mm?2.

URUCHOMIENIE | OBSLUGA

12 3
Przed wtaczeniem napigcia zasilajgcego regulator nalezy dokona¢ wyboru urzadzenia, ktérym bedzie on BT /) XL
sterowat. Wyboru tego dokonuje sie za pomoca dwéch przetacznikéw kodujacych PK1 i PK2 (rys.1 poz.3) D (;)
zgodnie z informacjami zawartymi w tabeli 3. Sterownik po wiaczeniu zasilania kontrolka K1 (rys.] poz.2) © —

sygnalizuje obecno$¢ napiecia zasilajacego 24 V DC, a kontrolka K2 (rys.1 poz.5) potwierdza typ wybranego 5666608
urzadzenia (kolejno kolorem zielonym, czerwonym i pomarafczowym).

OO0ONOO

UWAGA! Zmi: K kodujacy waé przy wyla HlNlm!y\‘{ml\D
ieci ilaj Niep y wybér ur ia moze sp. @
jego niewlasciwa prace, a w skrajnym przypadku naweti jego uszkodzenie. 7

c E UR 25984
006808

Zmiany predkosci obrotowej sterowanego urzadzenia dokonuje sie za pomoca pokretta (rys.1 poz.4). Jego

6
przekrecenie w lewe skrajne potozenie powoduje przejscie regulatora w tryb uspienia. Rysunek 1. Budowa regulatora.
Tabela 1. Ztacze SILNIK (rys.1 poz.6) Tabela 3. Obstugiwane urzadzenia firmy DARCO Sp. zo.0.
. Kolor przewodu silnika: Typ Sterowane LR LT
Tﬁ';’é{"ﬁm%%” /S'T‘:_Q THP200 / THP250 / THP300 urzadzenie il B T U] Al
/ THP350 / THP400 / THP500 pozycja bazowa 0 0 @ - -
M1 czerwony czerwony gruby TH150-T 0 4 1 1 1
M2 czarny czarny gruby ERO-3IMW-1 TH150 (] 8 1 1 2
M3 czerwony czerwony cienki TH200 0 6 1 1 3
M4 niebieski czamy cienki THP200 0 7 1 2 1
M5 261ty 26ty THP250 0 8 1 2 2
M6 biaty biaty ERCSINEE THP300 0 9 1 2 3
( ) THP350 1 0 1 2 4
Tabela 2. Ztagcze ZASIL. (rys.1 poz.7, H 7
I —_— THP400 1 3 2 5
z+ .+" napiecia zasilajacego 24 V DC gdzie:
z " napiecia zasilajacego 24 V DC PK1, PK2 - liczba ustawiona na przefaczniku kodujacym
R - liczba mignie¢ kontrolki K2 kolorem zielonym (rodzina)
G - liczba mignie¢ kontrolki K2 kolorem czerwonym (grupa)

T liczba mignie¢ kontrolki K2 kolorem z8itym (typ)
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SYGNALIZACJA
Tabela 4. Procedura startowa p i j typ wyb go ur: ia:
Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga kolorem zielonym. Sygnalizowanie rodziny sterowanego urzadzenia (patrz tabela 3 / kolumna LR).

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga kolorem czerwonym.  Sygnalizowanie grupy sterowanego urzadzenia (patrz tabela 3 / kolumna LG).

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga kolorem zéttym. Sygnalizowanie typu sterowanego urzadzenia (patrz tabela 3 / kolumna LT).

Tabela 5. Stany pracy uruchomionego i poprawnie dziatajacego regulatora:

Sygnalizaci

Kontrolki K1iK2 éwieca kolorem zielonym. Rzeczywista predko$¢ obrotowa sterowanego urzadzenia rozni sie nie wiecej niz 0 40 %
od wartosci zadanej.

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga kolorem zielonym. Rzeczywista predko$¢ obrotowa sterowanego urzadzenia rézni sie w zakresie od 40 %
do 80 % wartosci zadanej.

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 wytaczona. Regulator w trybie czuwania (pokretto w lewym skrajnym potozeniu).

SYGNALIZACJA SYTUAC]I AWARY]JNYCH

Tabela 6. Sygnalizacja nieprawidtiowych ien przet ikéw kodujacych PK1iPK2 (rys.1 poz.3):
Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga kolorem zielonym. Przetacznikami kodujacymi nie wybrano zadnego urzadzenia (pozycja bazowa 00).
Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga kolorem zéttym. Przetacznikami kodujacymi wybrano nieobstugiwane urzadzenie.

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga kolorem czerwonym. ~ Awaria regulatora.

Tabela 7. Sygnalizacja nieprawidtowych pozi 6w napie¢ zasilaj h
Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga: Zbyt wysokie napiecie zasilajace regulator.
1xkolor zotty,
3 x kolor czerwony.
Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga: Zbyt niskie napiecie zasilajace regulator.
1x kolor zétty,
2 x kolor czerwony.
Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, a kontrolka K2 miga: Awaria regulatora.

1x kolor zotty,
1x kolor czerwony.

Tabela 8. Sygnalizacja innych przyczyn nieprawi g

Kontrolki K1iK2 wytaczone. Nieprawidtowe podtaczenie przewodéw silnika Turbowentu Hybrydowego do ztacza SILNIK.
. Nieprawidtowa polaryzacja napiecia zasilajgcego.

. Uszkodzony przewéd Z+ub Z-.

. Przepalony bezpiecznik B1.

. Awaria zrodta zasilajacego.

. Awaria regulatora.

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym,

a kontrolka K2 pozostaje wytaczona
pomimo zadania predkosci obrotowe;j.

Nieprawidtowe podtaczenie przewodéw silnika Turbowentu Hybrydowego do ztacza SILNIK.
. Awaria regulatora.

NS OO WN

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym,
kontrolka K2 $wieci kolorem czerwonym, a silnik
sterowanego urzadzenia nie obraca sie.

Nieprawidtowe podtaczenie przewoddw silnika Turbowentu Hybrydowego do ztacza SILNIK.
. Blokada mechaniczna silnika Turbowentu Hybrydowego.
. Awariaregulatora.

w N~

Kontrolka K1 $wieci kolorem zielonym, Nieprawidtowe podtaczenie przewodoéw silnika Turbowentu Hybrydowego do ztacza SILNIK.
kontrolka K2 swieci kolorem czerwonym, 2. Awariaregulatora.

asilnik sterowanego urzadzenia wtacza sie na

30 sekund i wytacza na kolejne 60 sekund.

EKSPLOATACJA | KONSERWACJA URZADZENIA

W trakcie catego okresu eksploatacyjnego, nalezy unika¢ nadmiernej iloéci zmian nastaw sterownika. Regulator nie wymaga konserwacji.
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GWARANCJA

DARCO Sp. z o.0. { jina 'yjna prace wyrobu iez wa i i w i ji
obslugi.
WARUNKIGWARANC]I

1. Okres gwarancji wynosi 24 miesiace od daty zakupu towaru przez uzytkownika (data musi by¢ zgodna z data wystawienia dowodu zakupu).
2. Gwarancja zapewnia bezptatne usunigcie usterek spowodowanych wadliwymi czesciami i/lub defektami produkcyjnymi, co moze by¢ stwierdzone na
podstawie ogledzin dokonywanych przez sprzedawce.
3. Gwarancjawygasa i producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za usterki powstate z nastepujacych przyczyn:
a) uszkodzen wyniktych wskutek niewtasciwego podiaczenia przewodow zasilajacych i/lub sterujacych,
b) uszkodzen spowodowanych zastosowaniem urzadzenia zasilajgcego innego niz zalecane przez producenta,
c) uszkodzen mechanicznych wynikajacych z niewtasciwego transportu i przetadunku,
d) uszkodzen wyniktych wskutek pozaru, powodzi, uderzenia pioruna czy tez innych klesk zywiotowych i nieprzewidzianych wypadkow,
e) montazu niezgodnego z instrukcja obstugi,
f) dokonania demontazu podzespotéw, przerébek, napraw lub wymiany czesci bez zgody producenta,
g) zuzycia czescii materiatéw w normalnym trybie eksploatacyjnym.
4. Konsumentowi przystuguje prawo wymiany zakupionego wyrobu na nowy jezeli wyréb byt dwukrotnie naprawiany i ulegt uszkodzeniu po raz trzeci.
5. Warunkiem uzyskania przez Konsumenta uprawnien wynikajgcych z niniejszej gwarancji jest dostarczenie wadliwego produktu bezposrednio do punktu
sprzedazy oraz przedstawienie tgcznie:
a) poprawnie wypetnionej karty gwarancyjnej;
b) waznego dowodu zakupu.
Sprzedawca i Konsument muszg dopilnowac, aby karta gwarancyjna zostata wypetniona poprawnie tzn. zeby zawierata przynajmniej: imie i nazwisko lub nazwe
Konsumenta, jego adres, date zakupu, stempel sprzedawcy i jego podpis oraz podpis Konsumenta akceptujacego warunki niniejszej gwarancji. Karta gwarancyjna
wypetniona w sposob niepetny lub niewtasciwy nie nabierze mocy prawnej.
6. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien Konsumenta wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy sprzedane;j.
7. W sprawach nie oméwionych w niniejszej gwarancji zastosowanie maja przepisy ustawy z dnia 30 maja 2014 r. o prawach Konsumenta (Dz.U. 2014
poz. 827).
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Deklaracja zgodnosci:
DZ nr05/2015 zdn. 01.07.2015
Rok oznaczenia znakiem CE - 2015

WARRANTY

DARCO Sp. z 0. 0. gives warranty for proper functioning of the device according to technical and operation conditions mentioned in
this instruction manual.

WARRANTY CONDITIONS

1. Warranty period is 24 months starting from date of purchase.
2. Warranty guarantees free of charge repairing of defects caused by imperfect parts of production failures.
3. Warranty expires when damages are caused by the following:
a) damages caused by improper connection of power or steering cables,
b) damages caused by usage of power supply unit other than the one recommended by the producer,
c) damages caused by improper transport or unloading,
d) damages caused by fires, floods, thunderstorms or other acts of God,
e) damages caused by improper mounting,
f) unauthorized dismantling, remodeling, fixing or part replacing,
g) normal exploitation parts or material stale.
4. Customer has aright to replace the purchased good with a new one if it was already damaged two times and got broken for the third time.
5. Vital condition for the Customer to fulfill the warranty is to bring the damaged product to the Seller along with:
a) correctly filled warranty card,
b) receipt of purchase.
Both Sellerand Customer must assure that warranty card is filled out correctly and has at least: name and surname of the Customer or his company, address,
purchase date, stamp and signature of the Seller.
6. Incases not mentioned by these regulations, standard regulations apply.
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Declaration of conformity:
DZ No 05/2015 from 01.07.2015
Year of making with CE sign: 15




ELECTRONIC MOTOR SPEED CONTROLLER ERO-3TMW-... EN

USAGE TECHNICAL PARAMETERS
The series of controllers ERO-31MW-... is used for speed control of Hybrid 20-24

Turbowents (TH150T, TH150, TH200, THP200, THP250, THP300, THP350, 03
THP400, THP500) manufactured by DARCO Sp. z o.0.. The controllers are -

20
ERO-3IMW-1  SCHURTER0034.6013
B1 fuse (fig.1 pos.) [A] ERO-3IMW-2  SCHURTER 0034.6018
ERO-3IMW-3  SCHURTER0034.6620
0-80
SAFETY REQUIREMENTS 2

Plugging the controller to electrical power should be made only by a qualified electrician.

. Every time, before mounting, conservation etc. - unplug the device from electrical power.

. Avoid installing device in places where high temperatures (above 60 °C) may occur.

. Do notinstall the controller in areas with large humidity or in places that can be flooded with water.

. Do not place device in places with highly flammable substances.

. This appliance is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensual or mental capabilities or with lack of experience and
knowledge about it.

designed for mounting in the box of the controlled device.

oA WN -~

MOUNTING

Unscrew two Allen screws and open Hybrid Turbowent steering box.
. Take outall cables of the EMP-31-X electronic connection module.
. Unscrew four screws and take the EMP-31-X electronic connection module out.
. Putthe ERO-3IMW-... to steering box and fasten it with four screws.
. Connect cables according to information in “Connection” section of this manual.
. Close the Hybrid Turbowent steering box and tighten two Allen screws.

ou A wN -~

CONNECTION

ERO-31MW-0 Electronic motor speed controller has two connectors: 6-pin (fig.1 pos.6) to connect the Hybrid Turbowent motor (table 1) and 2-pin (fig.1 pos.7)
to connect power cable (table 2). Power joint should be made with the usage of 2-wire cable (cord-type) - of 2 x 0,75 mm? up to 2 x 2,5 mm? cross
section.
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START-UP AND OPERATION —
Tkt
Before switching the controller on, it is necessary to select the device to be steered. Selection is made with ®
the usage of two PK1 and PK2 coding switches (fig.1 pos.3) that are to be set in accordance to the information s
intableno 3. 6666686
After switching on, the K1 diode (fig.1 pos.2) is signaling that 24 V DC voltage is present. K2 LED diode
(fig.1 pos.5) is confirming the type of device chosen (in sequence: color green, red and orange). CO0O80O
! N[O\
{2)3 ) ) )
CAUTION! Setting of code switches needs to be made when no voltage power is p . @

o
Incorrect configuration of device steered may cause its improper working or can even result ce o CE";S’S.
indamagingit. [LLLL
6
Speed adjustment of steered device is made manually, with the usage of a knob (fig.1 pos.4). Turning it all the  Figure 1. Regulator construction.

way left makes the controller go in standby mode, what is signaled by K2 diode tuning off.

Table 1. Connection joint MOTOR - “SILNIK” (fig.1 pos.6) Table 3. Supported produced created by DARCO

’ Motor cable color: Typeof R | 16 |
Signal Motor cable color: - Device steered PK1 PK2
name | TH150T / TH150 / TH200 THP200 / THP250 / THP300 controller U] U] N1
M red

/THP350 / THP400 / THP500

base position 0 0 o - -
thick red TH150-T 0 4 1 1 1
M2 black thick black ERO-3IMW-1 TH150 0 5 1 1 2
M3 red thin red TH200 0 6 1 1 3
M4 blue thin black THP200 0 7 1 2 1
M5 yellow yellow THP250 0 8 1 2 2
M6 white white ERO-3IMW-2 THP300 0 9 1 2 3
THP350 1 0 1 2 4
Table 2. Connection joint POWER - “ZASIL" (fig.1 pos.7) ROV THP400 1 3 1 2 5
fripseo o8
z+ “ of power voltage 24V DC where:
z .~ of power voltage24 V DC PKI, PK2 - selected number on coding switch
R - number of K2 diode flashes green (family)
G - number of K2 diode flashes red (group)

T - number of K2 diode flashes orange (type)
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SIGNALING

Table 4. Starting procedure with type of device selected confirmation:

K1 diode lights green, K2 diode flashes green. Signaling the family of device steered (see table 1/column LZ).
K1 diode lights green, K2 diode flashes red. Signaling the group of device steered (see table 1/column LC).
K1 diode lights green, K2 diode flashes yellow. Signaling the type of device steered (see table 1/column LP).

Table 5. Operating statuses of connected and correctly functioning controller:

K1 diode lights green, K2 diode lights green. Actual rotation speed of steered device varies from the one set on controller no more than 40 % of value set.
K1 diode lights green, K2 diode flashes green. Actual rotation speed of steered device varies from the one set on controller in the range of 40 % to 80 % of value set.
K1 diode lights green, K2 diode is off. Controllerisin standby mode (knob is turned completely left).

SIGNALING OF EMERGENCY SITUATIONS

Table 6. Singaling of incorrect values of PK1 and PK2 code switches:

K1 diode lights green, K2 diode flashes green. Coding switches have not been positioned to steer any device (base position 00).
K1 diode lights green, K2 diode flashes yellow. Coding switches have been positioned to steera device thatis not supported.
K1 diode lights green, K2 diode flashes red. Internal damage of controller.

Table 7. Signalling of incorrect levels of voltage supplied:

K1 diode lights green, K2 diode flashes: Too high voltage connected to the controller.
3xred,
1xyellow.

K1 diode lights green, K2 diode flashes: Too low voltage connected to the controller.
2xred,
1xyellow.

K1 diode lights green, K2 diode flashes: Internal damage of controller.
1xred,
1xyellow.

Table 8. Others:

Symptom of malfunction Cause

K1and K2 diodes are off. 1. Incorrect cable connection between Hybrid Turbowent motor and “MOTOR/SILNIK” joint of the
controller.

. Incorrect supplied voltage polarity.

. Bl fuse blown.

. Z+ cable damaged.

Z- cable damaged.

. Controller power feeder damaged.

Internal damage of controller.

NOOAWN

K1 diode lights green and K2 diode is off 1. Incorrect cable connection between Hybrid Turbowent motor and “MOTOR/SILNIK” connection joint
in spite of setting rotation speed. ofthe controller.

2. Internal damage of controller.
K1 diode lights green, K2 diode lights red, but 1. Incorrect cable connection between Hybrid Turbowent motorand “MOTOR/SILNIK” connection joint
motor of steered device does not rotate. ofthe controller.

2. Steered device has been blocked mechanically.

3. Internal damage of controller.

K1 diode lights green, K2 diode lights constantly 1. Incorrect cable connection between Hybrid Turbowent motor and “MOTOR/SILNIK” connection joint
red, but motor of steered device turns on for 30 of the controller.
seconds and then switches off for 60 seconds.

MAINTENANCE

No maintenance required.



PL  KARTAGWARANCY|NA ELEKTRONICZNY REGULATOR PREDKOSCI OBROTOWE] ERO-3TMW--..
EN WARRANTY CARD ELECTRONIC MOTOR SPEED CONTROLLER ERO-31TMW--...

TYP / TYPE: NR SERYJNY / SERIAL No:

[1 ERO-31IMW-1 V1.7
[] ERO-3IMW-2 V1.7
[] ERO-31IMW-3 V1.7

kontrola jakosci / quality control piecze¢ sprzedawcy / seller stamp

data produkcji / production date data sprzedazy / purchase date

Krétki opis uszkodzenia lub ujawnionej wady:
Short description of the damage:

Nazwa i adres zgtaszajacego reklamacje:
Name and address of the preson/company applying for warranty repairment:

Zapoznatem/am sig i akceptuje warunki gwarancji.
I'have read and accepted the warranty conditions.

datai podpis klienta / date, signature

KUPON GWARANCY|NY / WARRANTY COUPON
wypetnia producent / to fill by the producer

Przedtuzono gwarancje do dnia:
Warranty prolongated until:

pieczeé / stamp




